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第11课时 函数及其图像
学校                                                        日期           
一．【复习演练题】

1. 已知点P(3，－4)，填写下列空格：

点P关于x轴对称的点的坐标为       ；点P关于
[image: image81.png]


轴对称的点的坐标为          ；点P关于原点对称的点的坐标为        ；关于点
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对称的点的坐标为           ；

点P到
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轴的距离为       ；点P到
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轴的距离为      ；点P到原点的距离为       ；
点P到
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的距离为      ；将点P绕原点按逆时针方向旋转90°后，其对应点
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的坐标为         .
2.若点M（
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）满足
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，则点M所在象限是第        象限.

[image: image1.wmf]y

3. 将点P（-2，3）向右平移3个单位得到点P1，点P2与点P1关于原点对称，则点P2的坐标是           .
4.如图，把“QQ”笑脸放在直角坐标系中，已知左眼A的坐标是（－2，3），嘴唇C点的坐标为（－1，1），则将此“QQ”笑脸向右平移3个单位后，右眼B的坐标是           .
5.小芳的爷爷每天坚持体育锻炼，某天他慢步行走到离家较远的公园，打了一会儿太极拳，然后沿原路跑步到家里，下面能够反映当天小芳爷爷离家的距离
[image: image11.wmf]y

(米)与时间
[image: image12.wmf]x

(分钟)之间的关系的大致图象是(     )
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6. 在函数
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中，自变量x的取值范围是            ．
二．【重点精讲题】

[image: image73.png]


1. 如图，矩形ABCD中，P为CD中点，点Q为AB上的动点（不与A，B重合）.过Q作QM⊥PA于M，QN⊥PB于N.设AQ的长度为x，QM与QN的长度和为y. 则能表示y与x之间的函数关系的图象大致是（    ）

2.在平面直角坐标系中, 已知点 A( -
[image: image14.wmf]5

, 0) , B(
[image: image15.wmf]5

, 0) , 点C在坐标轴上, 且 AC ＋ BC = 6, 写出满足条件的所有点C的坐标        　　　　　　　　　　　　.
3. 如图，弹性小球从点P(0，3)出发，沿所示方向运动，每当小球碰到矩形OABC的边时反弹，反弹时反射角等于入射角.当小球第1次碰到矩形的边时的点为P1，第2次碰到矩形的边时的点为P2，……第n次碰到矩形的边时的点为Pn．则点P2的坐标是            ，
点P2015的坐标是          ．
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4．如图，已知正方形ABCD，顶点A（1，3）、B（1，1）、C（3，1），规定“把正方形ABCD先沿x轴翻折，再向左平移1个单位”为一次变换，如此这样，连结经过2015次变换后，正方形ABCD的对角线交点M的坐标变为           ．
5.在平面直角坐标系中，点
[image: image16.wmf]P

从原点
[image: image17.wmf]O

出发，每次向上平移
[image: image18.wmf]2

个单位长度或向右平移个单位长度．

（1）实验操作：[image: image75.png]


在平面直角坐标系中描出点
[image: image19.wmf]P

从点
[image: image20.wmf]O

出发，平移次后，
[image: image21.wmf]2

次后，
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次后可能到达的点，并把相应点的坐标填写在表格中：

	P从点O出发平移次数
	可能到达的点的坐标

	次
	
[image: image23.wmf](0,2)

，
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（2）观察发现：

任一次平移，点
[image: image27.wmf]P

可能到达的点在我们学过的一种函数的图象上，如：平移次后在函数______________的图象上；平移
[image: image28.wmf]2

次后在函数____________的图象上…由此我们知道，平移
[image: image29.wmf]n

次后在函数_____________的图象上．（请填写相应的解析式）

（3）探索运用：

点
[image: image30.wmf]P

从点
[image: image31.wmf]O

出发经过
[image: image32.wmf]n

次平移后，到达直线
[image: image33.wmf]yx

=

上的点Q，且平移的路径长不小于50，不超过56，求点Q的坐标．

三．【基础巩固题】

1. 下列函数中，自变量
[image: image34.wmf]x

的取值范围是
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≥
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的是（    ）
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2. 函数
[image: image41.wmf]1
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的图象在（

）


A.第一象限

 B.第一、三象限

 C.第二象限

 D.第二、四象限

[image: image76.png]


3.已知点P(a+1，2a－3)关于x轴的对称点在第一象限，则a的取值范围          
4．如图，在平面直角坐标系xOy中，若菱形ABCD的顶点A，B的坐标分别为(－3，0)，(2，0)，点D在y轴上，则点C的坐标是         ．
四．【能力提升题】

1. 一天，小亮看到家中的塑料桶中有一个竖直放置的玻璃杯，桶子和杯子的形状都是圆柱形，桶口的半径是杯口半径的2倍，其主视图如图所示.小亮决定做个试验：把塑料桶和玻璃杯看作一个容器，对准杯口匀速注水，注水过程中杯子始终竖直放置，则下列能反映容器最高水位h与注水时间t之间关系的大致图象是(     )
[image: image77.png]



[image: image78.png]


2.如图，在平面直角坐标系中，矩形OABC的顶点A、C的

坐标分别为（10，0），（0，4），点D是OA的中点，点P在边

BC上运动，当△ODP是腰长为5的等腰三角形时，点P的坐

标为                 ．

3. 在平面直角坐标系中，已知点 A(4，0)、B(－6，0)，点 C是y 轴上的一个动点，当∠BCA = 45°时，点 C 的坐标为              .

五．【当堂检测题】

 姓名                                               成绩            
1. 如果m是任意实数，则点P（m－4，m+1）一定不在（     ）

A.第一象限  　　　B.第二象限 　　　 C.第三象限 　　　D.第四象限
2．定义：平面内的直线
[image: image42.wmf]1

l

与
[image: image43.wmf]2

l

相交于点O，对于该平面内任意一点M，点M到直线
[image: image44.wmf]1

l

，
[image: image45.wmf]2

l

的距离分别为a、b，则称有序非负实数对(a,b)是点M的“距离坐标”.根据上述定义，距离坐标为(2,3)的点的个数是(    )
A．2

         B．1

           C．4

          D．3
[image: image79.png]


3．如图，在平面直角坐标系中，点P坐标为（－2，3），以点O为圆心，以OP为半径画弧，交x轴的负半轴于点A．则点A的横坐标介于（    ）
A．－4和－3之间


B．3和4之间

C．－5和－4之间


D．4和5之间

4．若点M(3，a)关于y轴的对称点是点N(b， 2)，则
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5. 函数
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中，自变量
[image: image48.wmf]x

的取值范围是         
六．【自主训练题】

1．如图所示，半径为1的圆和边长为3的正方形在同一水平线上，圆沿该水平线从左向右匀速穿过正方形，设穿过时间为t，正方形除去圆部分的面积为S（阴影部分），则S与t的大致图象为（　　）[image: image49.png])
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	C．
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	D．
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2．将一组数
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[image: image58.wmf]10

，按下面的方法进行排列：
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， 3，  2
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若2
[image: image68.wmf]3

的位置记为（1，4），2
[image: image69.wmf]6

的位置记为（2，3），则这组数中最大的有理数的位置记为          
3．如图在坐标系中放置一菱形OABC，已知∠ABC＝60°，OA＝1.现将菱形OABC沿x轴的正方向无滑动翻转，每次翻转60°，连续翻转2014次，点B的落点依次为
[image: image70.wmf]1234
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,则
[image: image71.wmf]2014

B

的坐标为                   . 

4．已知点A（0，0），B（0，4），C（3，t+4），D（3，t）. 记N（t）为□ABCD
内部（不含边界）整点的个数，其中整点是指横坐标和纵坐标都是整数的点，则N（t）所有可能的值为　　　　　　　　　　　　
PAGE  
http://www.xiexingcun.com/ http://www.eywedu.net/

_1437473509.unknown

_1464100216.unknown

_1464666822.unknown

_1484591445.unknown

_1484651916.unknown

_1484653021.unknown

_1484895061.unknown

_1484895117.unknown

_1484654997.unknown

_1484652881.unknown

_1484651858.unknown

_1484651438.unknown

_1464666920.unknown

_1464887137.unknown

_1484591305.unknown

_1464887013.unknown

_1464666874.unknown

_1464666715.unknown

_1464666811.unknown

_1464666623.unknown

_1464666680.unknown

_1464666691.unknown

_1464666633.unknown

_1464520784.unknown

_1437473620.unknown

_1437473699.unknown

_1437473755.unknown

_1437473777.unknown

_1437473641.unknown

_1437473557.unknown

_1437473597.unknown

_1437473520.unknown

_1388317176.unknown

_1433310894.unknown

_1437473465.unknown

_1437473478.unknown

_1437473454.unknown

_1401993516.unknown

_1401993563.unknown

_1433272014.unknown

_1401993532.unknown

_1401993562.unknown

_1400745265.unknown

_1306964540.unknown

_1306964604.unknown

_1306964645.unknown

_1388317133.unknown

_1306964628.unknown

_1306964586.unknown

_1234567954.unknown

_1306964519.unknown

_1234567953.unknown

_1234567922.unknown

